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4.1. Особенности обучения 

 

Реализация программы осуществляется с использованием образовательных 

конструкторов для обучения техническому конструированию. Настоящий курс 

предлагает использование конструкторов нового поколения LEGO WEDO, как 

инструмента для обучения детей конструированию и моделированию. Простота 

построения модели в сочетании с большими конструктивными возможностями, 

позволяют в конце занятия увидеть сделанную своими руками модель, которая 

выполняет поставленную задачу. 

Программа предполагает использование компьютеров совместно с 

конструкторами. Важно отметить, что компьютер используется как средство 

управления робототехнической моделью; его использование направлено на 

составление управляющих алгоритмов для собранных моделей. Дети получают 

представление об особенностях составления программ управления, автоматизации 

механизмов, моделирований работы систем. 

Программа реализуется в разновозрастных группах. Многие исследователи 

оценивают разновозрастные группы и коллективы как оптимальную модель среды 

развития ребенка. 

В разновозрастном общении и взаимодействии обеспечивается прежде всего 

эффект социального развития - достижение оптимальной формы социальной 

активности, которая делает человека способным влиять на свои жизненные 

обстоятельства и на самого себя. 

 

4.2. Задачи 

Образовательные: 

 Формировать у обучающихся способность организовывать рабочее место и соблюдать 

правила безопасности. 

 Развивать словарный запас и навыки общения при объяснении работы модели. 

 Формировать у обучающихся способность презентовать робота (в том числе с 

использованием средств ИКТ).  

 Формировать готовность к применению таблиц для отображения и анализа данных. 

 Формировать умения программировать заданное поведение модели. 

Развивающие:  

 Развивать креативное мышление и пространственного воображения учащихся. 

Воспитательные:  

 Развитие мотивации к изобретательству и созданию собственных роботизированных 

систем.  

 Формирование способности работать в команде. 

 

4.3. Планируемые результаты обучения 

 

- Рассказывать основные принципы моделирования в LEGO;  

- характеризовать виды подвижных и неподвижных соединений в конструкторе;  

- выделять конструктивные особенности различных роботов; 

- применять теоретические знания на практике;  

- решать технические задачи в процессе конструирования роботов; 

- создавать программы на компьютере для различных роботов;  

- составлять и редактировать программы;  

- организовывать деятельность;  

- организовывать защиту своей итоговой разработки.  
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4.4. Содержание  

 

Раздел 1.Введение в историю и идею робототехники. 
Теория. 

Вводное занятие. Знакомство. Правила техники безопасности. Что такое робот? 

Идея создания роботов. Возникновение и развитие робототехники. Виды современных 

роботов. Информация, информатика, робототехника, автоматы. Знакомство с технической 

деятельностью человека. Знакомство с некоторыми условными обозначениями 

графических изображений. 

Практика. 

Наброски на бумажном носителе собственной идеи робота в виде упрощённого 

чертежа с текстовым описанием его технических особенностей и возможного применения. 

Совершенствование чертежа с использованием условных обозначений. 

Раздел 2. Конструирование. 

Теория. 

Знакомство с конструктором LEGO Education Mindstorms EV3. Исследование 

элементов конструктора и видов их соединения. Мотор и ось. Зубчатые колёса. 

Понижающая зубчатая передача. Повышающая зубчатая передача. Управление датчиками 

и моторами при помощи программного обеспечения EV3. Ременная передача. Снижение и 

увеличение скорости. Червячная зубчатая передача. Рычаги. Блок «Цикл». Блок 

«Переключатель». 

Практика. 

Создание первых простейших моделей машин с использованием конструктора 

LEGO. Создание простейших моделей транспортных средств с прямым управлением и 

возможностью изменения скорости передвижения за счёт манипулирования зубчатой 

передачей крутящего момента. Построение простых алгоритмов для автономной работы 

моделей ТС. Построение моделей ТС, движущихся за счёт ременной передачи по 

аналогии с зубчатой. Построение моделей ТС, движущихся за счёт червячной передачи. 

Построение алгоритмов, содержащих циклические элементы. 

Раздел 3. Программирование. 

Теория. 

Конструкция: понятие, элементы. Основные свойства конструкции. 

Манипуляционные системы роботов. Системы передвижения мобильных роботов. 

Сенсорные системы. Устройства управления роботов. Особенности устройства других 

средств робототехники. Классификация приводов. Готовые схемы-шаблоны сборки 

конструкций. 

Практика. 

Использование моторов для создания простейших манипуляторов и их базовое 

программирование. Построение роботов, производящих манипуляции либо движение, 

реагируя на датчики касания, цвета и дистанции. Построение роботов и их 

программирование по готовым схемам сборки. 

Раздел 4. Проектная деятельность. 

Теория. 

Этапы выполнения проектной работы: постановка проблемы, определение цели и 

задач, составление плана выполнения самостоятельной работы, расчет количества 

необходимых материалов, выполнение работы, самоанализ выполненной работы. 

Практика: 

Разработка темы проекта. Конструирование модели, её программирование. 

Презентация модели. Подготовка итоговой выставки работ учащихся за учебный год. 

Рефлексия образовательных результатов учащихся. 

 

4.5. Календарный учебно-тематический план на учебную группу 
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№ Дата Название разделов, 

тем 

Общее 

кол-во 

часов 

Кол-во часов 

теории 

Кол-во часов 

практики 

Раздел №1. Введение в историю и 

идею робототехники 

4 3 1 

1 03.09.24 

 

Вводное занятие. 

Знакомство. Правила 

техники безопасности. 

Что такое робот? 

Виды современных 

роботов. Информация, 

информатика, 

робототехника, 

автоматы. 

1 1 - 

2 10.09.24 Знакомство. Правила 

техники безопасности. 

Что такое робот? 

Виды современных 

роботов. Информация, 

информатика, 

робототехника, 

автоматы. 

1 1 - 

3 17.09.24 

 

Идея создания 

роботов. 

Возникновение и 

развитие 

робототехники. 

1 0,5 0,5 

4 24.09.24 Знакомство с 

технической 

деятельностью 

человека. Знакомство с 

некоторыми 

условными 

обозначениями 

графических 

изображений. 

1 0,5 0,5 

Раздел №2. Конструирование. 13 4 9 

5 01.10.24 

 

Знакомство с 

конструктором LEGO 

Education Mindstorms 

EV3. Исследование 

элементов 

конструктора и видов 

их соединения. Мотор 

и ось. 

1 0,5 0,5 

6 08.10.24 

 

Зубчатые колёса. 

Понижающая зубчатая 

1 0,5 0,5 
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передача. 

Повышающая зубчатая 

передача. 

7 15.10.24 Зубчатые колёса. 

Понижающая зубчатая 

передача. 

Повышающая зубчатая 

передача. 

1 0,5 0,5 

8 22.10.24 

 

Управление датчиками 

и моторами при 

помощи программного 

обеспечения EV3. 

1 0,5 0,5 

9 05.11.24 Управление датчиками 

и моторами при 

помощи программного 

обеспечения EV3. 

1 0,5 0,5 

10 12.11.24 Ременная передача. 1 0,5 0,5 

11 19.11.24 

 

Снижение и 

увеличение скорости. 

1 0,5 0,5 

12 26.11.24 Снижение и 

увеличение скорости. 

1 0,5 0,5 

13 03.12.24 

 

Червячная зубчатая 

передача. 

1 - 1 

14 10.12.24 

 

Рычаги. 1 - 1 

15 17.12.24 Рычаги. 1 - 1 

16 24.12.24 

 

Блок «Цикл». Блок 

«Переключатель». 

1 - 1 

17 14.01.25 Блок «Цикл». Блок 

«Переключатель». 

1 - 1 

Раздел №3. Программирование. 13 4 9 

18 21.01.25 

 

Конструкция: понятие, 

элементы. Основные 

свойства конструкции. 

1 0,5 0,5 

19 28.01.25 

 

Манипуляционные 

системы роботов. 

Системы 

передвижения 

мобильных роботов. 

Сенсорные системы. 

1 0,5 0,5 

20 04.02.25 

 

Манипуляционные 

системы роботов. 

Системы 

передвижения 

мобильных роботов. 

Сенсорные системы. 

1 - 1 

21 11.02.25 Устройства 

управления роботов. 

Особенности 

устройства других 

1 0,5 0,5 
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средств 

робототехники. 

Классификация 

приводов. 

22 18.02.25 Устройства 

управления роботов. 

Особенности 

устройства других 

средств 

робототехники. 

Классификация 

приводов. 

1 0,5 0,5 

23 25.02.25 Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 0,5 0,5 

24 04.03.25 

 

Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 0,5 0,5 

25 11.03.25 Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 0,5 0,5 

26 18.03.25 

 

Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 0,5 0,5 

27 01.04.25 Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 0,5 0,5 

28 08.04.25 Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 - 1 

29 15.04.25 

 

Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 - 1 

30 22.04.25 Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 - 1 

31 29.04.25 Готовые схемы-

шаблоны сборки 

конструкций. 

1 - 1 

Раздел 4. Проектная деятельность. 3 1 2 

32 06.05.25 Творческая проектная 

работа 

1 1 - 

33 13.05.25 Творческая проектная 

работа 

1 - 1 

34 20.05.25 Творческая проектная 

работа 

1 - 1 

Итого: 34 11 23 

 


